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HS. Responsabil tema (Studiul stabilitatii sistemelor de reglare vectoriald cu motoare de
inductie de putere medie — Universitatea din Petrosani) in contractul de finantare national, de
tip A, cod CNCSIS 993, nr. 2930/2006 — 2007; Universitatea Tehnica din Cluj — Napoca,
actionare electricda vectoriale, inteligente, performante energetic, cu motoare de inductie,
pentru automobile electrice.

H9. Membru in cadrul grantului national, cod CNCSIS 74, nr. 1067 / 2002, Universitatea din
Petrosani, director contract prof. dr. ing. Pop Emil, tilul grantului: Invertor orientat sofiware
pentru conducerea inteligentd a actiondrilor electrice cu motor de inductie.

H10. Membru (responsabil partea software) in contractul nr. 6/2005, Universitatea din
Petrosani, Sistem de comanda vectoriala cu DSP pentru sisteme de actionare cu motoare de
inductie din gama 10-500 kW, parte de software, contract de cercetare cu agenti economici din
Romania, beneficiar S.C. IndaEltrac S.A, Craiova.

H11. Membru in contractul de cercetare nr. 8/15.05.2012, Universitatea din Petrosani,
Fundamentarea teoretica §i simularea proeceselor termofluidodinamice privind instalatia
Energiewandler, contract de cercetare cu agenti economici din Austria, beneficiar Kleedofer
Friedrich, Austria.

H12. Membru (coordonator domeniu de cercetare in perioada 1.06.2020 — 30.11.2020) in
cadrul proiectului CNFIS-FDI-2020-0199, director contract prof. dr. ing. Leba Monica, titlul:
Promovarea excelentei in cercetarea fundamentala si aplicativa — prioritate strategicd in
cadrul Universitatii din Petrosani.

H13. Membru in contractul nr.10/20.07.2012, Universitatea din Petrosani, Elaborare audit
energetic pentru un contur definit la E.M. Lonea, responsabil: Petrilean Dan Codrut,
beneficiar E.M. Lonea.

H14. Membru in contractul nr. CD3409/12.04.2012, Universitatea din Petrosani, Masurdatori
paralele prin metode de referintd a sistemelor de masurare on-line la emisiile poluante de la
S.C. Electrocentrale Deva S.A. pentru anul 2012, beneficiar S.C. Electrocentrale Deva S.A.

H15. Membru (expert elaborare material didactic) in proiectul POCU 122596, Educatia, o
sansa pentru Valea Jiului!, cod proiect 122596, incheiat intre Universitatea din Petrosani si OI
POCU MEN, durata 15.10.2018 — 15.04.2021.
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Proiect de diploma — Licenta: Automatica si Informatica Industriala, 2001

Stoicuta Olimpiu - Costinel - Realizarea unui automat programabil de patru biti in logica
programabila, Proiect de diplomad 2001, Coordonator: Profuniv.dring. Pop Emil,
Universitatea din Petrosani

Dizertatie — Master: Tehnici de Conducere Automata a Proceselor, 2006

Stoicuta Olimpiu - Costinel - Analiza si sinteza estimatorului Luenberger utilizat in cadrul
unui sistem de actionare electric de tip vectorial cu motor de inductie, dizertatie 2006,
Coordonator: Conf.univ.dr.ing. Mandrescu Corneliu, Universitatea din Petrosani.

Total: 9 carti, 1 manual, 160 de articole stiintifice, 15 proiecte de cerecetare.

10.12.2024 Conf. dr. ing. Stoicuta Olimpiu — Costinel
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